WIZARD - AJOTIETOKONEEN

PIKAOPAS

laskee koneen nostokertoja ajouraa
varten

JUOKSEVA AJOURAN LASKURINARVO,

olevan toiminnon

TOIMINNON OSOITIN, osoittaa aktiivisena

RIVIMERKITSIMEN OSOITIN, osoittaa
kaytossa olevan rivimerkitsimen

AJOURAN RYTMITYSKERROIN, asetettava

SAILIOVAHTI, halytys aktivoituu kun siilididen
tayttoaste laskee tunnistusantureiden
alapuolelle

LANNOITEAKSELIN SEURANTA, varustettu

NOPEUS, eteenpain ajettaessa

nollattavaa pinta-alarekisteria

PINTA-ALA, kaytettavissa kaksi erikseen

alhaisen nopeuden halytyksella

SIEMENAKSELIN SEURANTA, varustettu
alhaisen nopeuden halytyksella

KONEISTON VAHTI, halyttaa mikali lannoite-
ja siemenpuolen nopeuksien suhde muuttuu.

AJOURAMERKINTA, ohjelmoidaan

RIVIMERKITSIN, vasemman puolen
rivimerkitsimen hallinta

=
e [ |
vl NN
CAL
+1 h 4 =y
o
F I |

Nappaimella vaihdellaan TOT 1 tai
TOT 2 pinta-alarekistereiden valilla
Tai
Syotetaan manuaalisesti
ajouramerkitsimen laskurinarvo.
tai
Pidetaan painettuna ohjelmoinnin
aloittamiseksi

TOIMINNON VALITSIN

. Nopeus

. Kokonaispinta-ala 1 tai 2

. Ajoura/ juokseva laskurinarvo

. Lannoiteakselin seuranta

. Siemenakselin seuranta
Koneiston vahti

6. Sailiotason vahti
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symmetriselle, asymmetrinen joko
vasemmalle- tai oikealle tai 18 m
jarjestelmalle sopivaksi

RIVIMERKITSIN, oikean puolen
rivimerkitsimen hallinta

CAL, koneiston vahdin asetus *
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*KONEISTON VAHDIN ASETUS

Asetus tapahtuu tyoasennossa, normaali
kylvotilanteen aikana.
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1. Siirrytaan =» nappaimella siemen kanavalle 5
CAL
2. Painetaan% nappainta, jolloin naytolle
ilmestyy suhdeluku, esim 0.7 - 1

CAL
3. Kun lukema vakiintuu, paina uudelleen %néppéintéi,
jolloin nayttoon tulee teksti "DONE", ja arvo
tallentuu muistiin. Taman jalkeen naytto palautuu
automaattisesti mormaali tilaan 5s kuluttua.

Huomio ! Kalibrointi tulee suorittaa uudelleen aina kun
lannoite-tai siemenpuolen kg/ha arvoa muutetaan

vaihdelaatikon pyorimisnopeutta muuttamalla(MAESTRO).

SIMULTA kylvokoneissa asetus tarvitsee tehda vain kerran
uudelle koneelle.

Ajouralaskurin pysaytys, kun kylvolannoitin on
nostettuna ylos.

Pinta-alarekisterin nollaus.

Nopeuden automaattinen kalibrointi,

aloitus - lopetus.
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Oletusarvot Wizard - ajotietokoneelle: B
Toiminto Ohjelmoitava kerroin Perusasetus Asetus Asetus
(Wizard)  (Junkkari) (Kayttaja)
1. Km/h Pulssia/ matka 2.000m [ | Simulta 1.32 Maestro 2.05 (1.25)
2. Ha Tyoskentely leveys 2.000m [ | koneen leveys
3. Ajoura Ajouramerkinta Sy.04 ] Sy/AUAr/18m/OFF
4. Lann.akselin nop.  Alhaisen nop.halytys 0.000rpm [ ] 0.01 kytkimella/ 0.00 ilman kytkinta
X o X — 5. Siem.akselin.nop Alhaisen nop.halytys 0.000rpm [ ] 0.01 kytkimella/ 0.00 ilman kytkinta
iﬁ?%ﬁ?g"en MYIMeers ﬁ;ﬁmjttmen rvimerkkaus ¢ Silicn tayttoaste  Sailidtason vahti paalla/pois 1 ] 1=0ON
1. Km/h Ei toimintoa - [ ]
2. Ha Kokonaisala (ei ohjelmoitav.) - -
3. Ajoura Laskuri 1 1 1=0ON/0=0FF
4. Lann.akselin nop.  Nopeus pulssia/ kierros 8.000 ] 12 kytkimella/ 0 ilman kytkinta
5. Siem.akselin nop.  Nopeus pulssia/ kierros 8.000 [ ] 12 kytkimella/ 0 ilman kytkinta
) . . 6. Koneiston vahti Sallittu poikkeama % 25 [ 1 25 -
faas PolsBa ke Koneentyyppi:| ] Sarjanro: | | Vuosimalli: | | Ohjelmoija:| |
NOPEUSTOIMINTO, jos nopeus menee pienemmaksi kuin koneen oma oletusarvo tai kayttajan syottama oletusarvo,
- monitori piippaa kahdesti.
— NOPEUSANTURIN MANUAALINEN JA AUTOMAATTINEN KALIBROINTI

PINTA-ALA TOIMINTO, valittavissa on kaksi pinta-alarekisterid, TOT1 ja TOT2, erikseen nollattavissa.
TYOSKENTELYLEVEYDEN OHJELMOINTI, laitteen tyoskentelyleveys metreina.
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AJOURA- OHJELMOINTI, mahdollisuus symmetriseen, asymmetriseen vasemmalle tai oikealle ja 18 metrin
jarjestelmalle.

Ajotietokone on varustettu oletusarvolla, jota voi tarvittaessa muuttaa.

LANNOITEAKSELIN SEURANTA, jos akseli pysahtyy pidemmaksi kuin 40 sek, monitori piippaa 5 kertaa.
ALHAISEN NOPEUDEN HALYTYS, annetaan tarvittaessa arvoksi muu kuin oletuksena oleva arvo.
Halytyksen saa pois paalta painamalla ja pitamalla 41 nappainta 5 sek.
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SIEMENAKSELIN SEURANTA, jos akseli pysahtyy pidemmaksi kuin 40 sek, monitori piippaa 5 kertaa.
ALHAISEN NOPEUDEN HALYTYS, annetaan tarvittaessa arvoksi muu kuin oletuksena oleva arvo.
Halytyksen saa pois pailta painamalla ja pitamalla 41 nappainta 5 sek.

KONEISTON VAHTI, halyttaa mikali lannoite- ja siemenpuolen nopeuksien suhde muuttuu. (Kaytossa
ajouramerkitsimilla varustetuissa koneissa.)

SAILIOVAHTI, jos sailion tayttoaste putoaa alle antureiden, piippaa monitori 5 kertaa. Sailidvahdin saa pois paalta
valitsemalla arvoksi 0 = poissa paalta tai 1 = paalla.
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